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1 569000000626             2.00 PZA CONTROL DE ACCESO PEATONAL

Centro Gestor 211213046020700 Solicitud de Pedido 0190049759 00010 Agrup.  Carrito 3000030822 0001
Entrega en: HIDALGO 103 C.P. 38253 JUVENTINO ROSAS COMUNIDAD DE VALENCIA México/GTO

Descripción técnica:CONTROL DE ACCESO PEATONAL##1)#ACCESO TIPO TORNIQUETE.##2)#SENTIDO DEPASO TRÍPODE
BIDIRECCIONAL.##3)#BARRA Y PEDESTAL FABRICADO EN ACEROINOXIDABLE SUS304.##4) #ENTORNO OPERATIVO INSTALACIÓN
EN INTERIOR OEXTERIOR.##5) #RENDIMIENTO 35 PERSONAS POR MINUTO (+ -5 P/M).##6)#MECANISMO CICLOS MCBF MÍNIMO 3
MILLONES.##7) #INDICADORES DE LUZ LED.##8) #ANCHO DEL CARRIL DE 55 CM (+ - 5 CM).##9) #DIMENSIONES 23.2 CM ×96 CM ×
120.8 CM (+ - 5 CM).##10) #ALIMENTACIÓN MÍNIMA 100 A 240 VCAMÁXIMO 110/220 VCA.##11) #EL TORNIQUETE DEBERÁ SER
COMPATIBLE CON UNCONTROL DE ACCESO DE RECONOCIMIENTO FACIAL Y HUELLA, UNO DE ENTRADA YUNO DE SALIDA, CON
TECNOLOGÍA POE & WIFI, CAPACIDAD DE 1500 ROSTROS (+ - 500 ROSTROS) Y 3000 HUELLAS (+ - 1000 HUELLAS), LECTOR MIFARE
DE TIPO(RFID), DISTANCIA DE LECTURA DE ROSTRO DE 0.3 HASTA 1.5 MTS EN LECTURADE ROSTRO (+ - 0.5 MTS), CONEXIÓN A
INTERNET P2P, RESISTENTE A POLVO YAGUA IP65, VOLTAJE DE SALIDA  12 VCD POR CHAPA, INTERCOMUNICADOR SIPESTÁNDAR
E INTELIGENCIA ARTIFICIAL HIK-IA.##12) #DEBERÁ CONTAR CON UNSOPORTE DE FIJACIÓN DE ENTRADA Y UNO DE SALIDA, PARA
MONTAR TERMINALESDE CONTROL DE ACCESO Y ASISTENCIA DE AL MENOS 10 CM × 10 CM, ALTO 24.14CM, (+ - 5 CM).##13)
#DEBERÁ CONTAR CON LICENCIA COMPATIBLE CON ELCONTROL DE ACCESO DE RECONOCIMIENTO FACIAL Y HUELLA.##14)
#DEBERÁCONTENER UN UPS  DE RESPALDO CON CAPACIDAD DE 3000 VA, 1800 W, INTERFAZDE USB, PANTALLA LCD, ENTRADA
130 VCA (+ - 20 VCA) Y SALIDA 125 VCA  (+- 5 VCA) MÍNIMO DE 6 TOMAS. ##15) #DEBERÁ INCLUIR TODO LO NECESARIOPARA SU
CORRECTA INSTALACIÓN Y FUNCIONAMIENTO.

2 569000000627             2.00 PZA CONTROL DE ACCESO VEHICULAR

Centro Gestor 211213046020000 Solicitud de Pedido 0190049759 00020 Agrup.  Carrito 3000030822 0002
Entrega en: HIDALGO 103 C.P. 38253 JUVENTINO ROSAS COMUNIDAD DE VALENCIA México/GTO

Descripción técnica:##BARRERA VEHICULAR ##1) #MECANISMO CICLOS MCBF DE HASTA 5 MILLONES.##2) #USO CONTINUO DE
ALTO FLUJO VEHICULAR,##3) TEMPERATURA DE –40 °C  A+70 °C  (+ - 10°C)##4) #DEBERÁ TENER COMPATIBILIDAD CON OTROS
BRAZOS##5) VELOCIDAD APERTURA MÍNIMA DE 0.6 SEGUNDOS##6)# VELOCIDAD DE CAÍDAAJUSTABLE DE 1.5/3.5 SEGUNDOS  (+ -
0.5 SG)##7) #LARGO DEL BRAZO 3 MTS.##8)# DIRECCIÓN DE INSTALACIÓN: REVERSIBLE (IZQUIERDA O DERECHA).##9)#EL BRAZO
DEBERÁ TENER LUZ LED COLORES PREVENTIVOS.##10) #CONTROLESREMOTOS MÍNIMO 2 CONTROLES.##11)# VOLTAJE DE
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ALIMENTACIÓN 110 VCA / 220VAC.##12)# GRADO DE PROTECCIÓN MÍNIMA IP54 Y MÁXIMA IP65.##13)#MÚLTIPLES MODOS ANTI
BAJADA: INDUCCIÓN (BOBINA), SENSOR IR (INFRARROJO/ FOTOCELDAS) Y ONDA DE PRESIÓN (RADAR).##14) #BEBERÁ CONTENER
DOSCONTROLES DE ACCESO DE RECONOCIMIENTO FACIAL Y HUELLA, UNO DE ENTRADA YUNO DE SALIDA, CON TECNOLOGÍA
POE & WIFI, CAPACIDAD DE 1500 ROSTROS (+ - 500 ROSTROS) Y 3000 HUELLAS (+ - 1000 HUELLAS), LECTOR MIFARE DE
TIPO(RFID), DISTANCIA DE LECTURA DE ROSTRO DE 0.3 HASTA 1.5 MTS EN LECTURADE ROSTRO (+ - 0.5 MTS), CONEXIÓN A
INTERNET P2P, RESISTENTE A POLVO YAGUA IP65, VOLTAJE DE SALIDA 12 VCD POR CHAPA, INTERCOMUNICADOR SIPESTÁNDAR
E INTELIGENCIA ARTIFICIAL HIK-IA.##15) #DEBERÁ CONTAR CON DOSSOPORTES TIPO PEDESTAL DE ACERO INOXIDABLE DE
ALTURA A PISO 1.34 CM (+ - 5CM) UNO DE ENTRADA Y UNO DE SALIDA.##16) #DEBERÁ CONTAR CON SOFTWARECOMPATIBLE CON
EL CONTROL DE ACCESO DE RECONOCIMIENTO FACIAL Y HUELLA.##17) #DEBERÁ INCLUIR TODO LO NECESARIO PARA SU
CORRECTA INSTALACIÓN YFUNCIONAMIENTO.

3 569000000632             2.00 UND Kit de Visión Artificial KEYENCE

Centro Gestor 211213038060000 Solicitud de Pedido 0190049831 00010 Agrup.  Carrito 3000030877 0001
Entrega en: CARRETERA GUANAJUATO- JUVENTINO ROSAS KM. 9.5 C.P. 36250 GUANAJUATO YERBABUENA México/GTO

Descripción técnica:1 sensor de visión con autoenfoque, cámara de visiónIV4 500 CA, modeloestándar, distancia de instalación desde 50mm.
1.97” Herramientas modosdisponibles, modo estándar, modo de clasificación, modo de recuento através de IA. Herramientas con modo
estándar, modos estándar /declasificación: diferenciación con IA, contorno, área de color (sólomodelo en color) área (solo modelo
monocromático), pixeles de borde. 1iluminación inteligente sincronizada con versión IV4 500CA Unidad deiluminación para cámara inteligente
modelo estándar color, modelo IV4-L5C.Sensor compatible IV4- 500CA.Iluminación LED Blanco. Resistenciaambiental: Grado de protección
IP67 Temperatura ambiente: 0-50°centígrados Humedad Relativa 85% Material: carcasa de la unidadprincipal: Fundición a presión de Aluminio,
cubierta frontal: Acrílico.Peso aprox. 95 gr. 1 Filtro polarizador de luz blanca para campoestándar con luz adicional. Filtro polarizador para la
unidad deiluminación de imágenes IA (Color) modelo: OP-88644. Peso apróx. 23 gr.1 Cable de Entradas/Salidas y alimentación  de IV4. Cable
dealimentación de 12 pines. Longitud 2m. Peso 140 gr. 1 Cable decomunicación por protocolo Ethernet de IV4 Cable ethernet M12- RJ45. 2m1
Bracket de montaje IV4 Smart Camera. Soporte ajustable. 1 filtropolarizador para IV4 para brillo de pieza normal. Filtro polarizadorcolor. Peso 4
gr. 1 pantalla interfaz programación sensor IV4 Panel decontrol. Pantalla LCD TFT en color de 7 pulgadas 1024X600 (WSVGA)Sensor
compatible, serie IV4, Serie IV3, Serie IV2, Serie IV. Luz defondo: Método: LED Blanco Duración: 50,000 horas.(25°C 77°F) Interfaz:Panel táctil:
Tipo resistivo analógico Ethernet: Conector M12 de códigoX de 8 pines(1000 BASE-T/100BASE-TX1 USB: Conector tipo A: 1 puerto(compatible
con HS, para expansión de memoria/conexión de ratón)Clasificación: Voltaje de la fuente de alimentación: 24VDC +/- 25-20%Consumo eléctrico:
0.9 A o menos a (19.2 V) Consumo eléctrico promedio.6.0W 1 cable alimentación pantalla IV4CP70 M8 4 pines-cable trenzado 2m 1 sistema de
visión, Cámara inteligente Zoom, 3.2M, ColorAlmacenamiento 7GB Tarjeta micro SD máximo 64 GB Sensor de imagenvelocidad de cuadros 83
fps Lente Montaje tipo lente integrada Aumentoóptico máximo x6.0 Distancia de instalación: 150-5000mm Campo de visión: 25mm-4018mm
Conexión de E/S Número de entradas 1 (aislada) Número desalidas 3 (aislada) Número de entradas/salidas 2 (aisladas)(entrada ysalida
conmutables mediante ajustes) Interfaz Ethernet PoE IEEE 802.3atcable M12x1 Interfaz de iluminación. Interfaz de conexión deiluminación
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dedicada x 1 E/S: 1 entrada/3 salidas/2 entradas, cablesalida M12 A  x 1 Medios externos, Ranura para tarjetas micro SDFunciones: Modo de
imagen: 1.6 M 3.2 M Pixeles de imagen de salida:(modo 3.2M) 2048x 1536, 1536x2048, 1776x1776, 2368x1328, 1328x2368,3072x1024,
1024x3072. Tiempo de exposición: 0.028ms a 1000ms Funcionesde corrección de la imagen: Ganancia, compensación, corrección
gamma,balance de blancos, Fine HDR. Indicadores: pantalla OLED, LED de estado, LED Ethernet (LINK-ACT), indicador de acceso a tarjeta SD.
Botones deoperación x 3. Funciones de apoyo a la instalación Puntero (productolaser de clase 1), monitor de ángulo. Voltaje de la fuente
dealimentación: 24VDC +/- 25%-20% O PoE (IEEE802.3at Power class 4)Consumo de corriente solo cámara 0.97 A 18.7 W (para 19.2 V) / 0.78
A ,18.7 W (para 24 V) Consumo de corriente incluida la iluminación: 4.7 A,89.7W (para 19.2 V)/3.8 A, 89.7W Grado de protección: IP67
(IEC60529)Humedad relativa 85% Tamaño: (AlxAnXF) 122.3mmx52.6mmx99.1mm Peso aprox. 700 gr. 1 iluminación inteligente para serie VS
Color blanco 1accesorio para el Sistema de Visión, Cable de alimentación y I/O, M1212-pin, 5M 1 accesorio para el Sistema de Visión, Cable
Ethernet, M12-RJ45, 5M 1 accesorio para el Sistema de Visión, Filtro polarizador parailuminación inteligente 1Unidad de display, Serie VS 1
accesorio parael Sistema de Visión, Cable Ethernet, RJ45-RJ45, 3M.####Instalación ypuesta a punto ##Capacitación 12 hrs. Para 5 usuarios.

4 569000000634             1.00 PZA Sistema control acceso estacionamiento

Centro Gestor 211110600020000 Solicitud de Pedido 0190050004 00010 Agrup.  Carrito 3000031003 0001
Entrega en: AV. MINERAL DE VALENCIANA #308 C.P. 36275 SILAO PUERTO INTERIOR México/GTO

Descripción técnica:Suministro e instalación de sistema de control de acceso vehicular paraestacionamiento, que incluye 2 barreras
vehiculares de uso continuo concapacidad mínima de##5,000,000 de ciclos MCBF, apertura ajustable dehasta 2 segundos y capacidad de
operación##aproximada  de hasta 720ciclos por hora. Las barreras deberán contar con brazo de  4 metros##delongitud, con iluminación
integrada rojo/verde a 24 V para señalizaciónde acceso, así como gabinete, resistente a la##intemperie, rayos UV ycondiciones de operación en
exteriores.##El sistema deberá incluircubierta antiestática y anti-UV para evitar la decoloración,posibilidad de cambio de sentido de operación 
izquierda/derecha encampo, compatibilidad con diferentes tipos de brazos y operaciónmediante relevador externo o control remoto.##Asimismo,
deberá incluirpanel de control de acceso, 2 antenas lectoras RFID para identificaciónvehicular, 100 tags adheribles para vehículos, e interfon en
losaccesos de##entrada y salida con cámara integrada de alta definiciónpara la identificación visual de usuarios y visitantes.##El sistemadeberá
incorporar un módulo para escaneo de identificaciones oficiales,permitiendo##la captura y registro digital de la información devisitantes.

5 569000000491             5.00 PZA Laboratorio móvil de ciencias básicas.

Centro Gestor 211213039030200 Solicitud de Pedido 0190050032 00010 Agrup.  Carrito 3000031022 0001
Entrega en: Hermenegildo Bustos 129 A Sur C.P. 36400 Purísima del Rincón Centro México/GTO

Descripción técnica:Características técnicas del laboratorio Móvil de Ciencias básicas.Laboratorio Móvil de Ciencias Básicas está integrado por
los siguientescomponentes:Unidad móvil autónoma construida en perfil de aluminio extruidoanodizado en color natural o negro, con cubierta de
material basado decapas de material compactado a alta presión con propiedades deprotección contra ácidos, protección a la intemperie y la
radiaciónsolar, es de un material homogéneo no poroso y resistente al fuego,consta de una unidad de suministro de energía eléctrica de
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110-127V, concable de 1.5 metros; cuenta con lavabo o tarja para el lavado de losmateriales y unidad de colección de líquidos residuales de
plástico oresina o material resistente a agentes corrosivos y al contacto con elmedio líquido. Cuenta con un grifo para agua corriente y bomba de
agua.La unidad cuenta con cuatro ruedas de material antiderrapante quepermitan movimientos seguros con un dispositivo de frenado por
bloqueoen al menos dos ruedas. Cuenta con barras de manos para su transporte ypara facilitar el movimiento seguro, así como una dirección
eficientedel equipo durante su desplazamiento. Las medidas son de 75 x 130 x 95cm aproximadamente +/- 10 cm (ancho x largo x alto). Todas
las aristasdel contenedor redondeadas conservando un diseño ergonómico y evitandobordes cortantes. Tiene espacios de almacenamiento
separados paracontener los equipos y materiales necesarios para las prácticas arealizar de las diferentes especialidades de estudio, la unidad
cuentacon los mecanismos de seguridad (cerrojos, chapas) necesarios para elresguardo de los equipos y materiales necesarios para las
prácticas arealizar de las diferentes especialidades de estudio.Conjunto de recolección de Datos.El conjunto está compuesto de los siguientes
elementos1. Interface Colectora de datos con las siguientes características:a. Procesador: procesador de ocho núcleos 1.5Ghz 64-bitsb. Sistema
Operativo: cualquier versión compatible con los elementosdel laboratorio de ciencias.c. Memoria: LPDDR3, 2Gbd. Almacenamiento (integrado):
32GB.e. Tarjeta de WIFI: (integrado): 802.11 b/g/nf. Bluetooth: 4.1g. Cámara: Frontal de 2.1Megapixels y trasera de 5 Megapíxeles.h. 1 altavoz
(integrado)i. Pantalla: 10.1", 1200X1920 píxeles, contraste: 600: 1 Capacitivade panel táctil, tecnología IPS, multitáctil para un toque de 10
puntosal mismo tiempo.j.  Ranuras para lectores de tarjetas para SD (integrado): TarjetaMicroSD, hasta 32Gk. 1 Micro-USB.l. 1 mini HDMI.m. 1
Micrófono (integrado)n. 1 conector para 3.5 mmo. 1 expansión de la tarjeta Micro SD (TF)p. Grado de protección: IP53.q. Multi-Idioma.r. Batería:
6300 mAh.s. Sensor: Acelerómetro, Giroscopio, Sensor de luz, NFC, GPS.t. Adaptador de Alimentación: Entrada AC 100-240V 50-60 Hz, Salida
5V/ 2ªu. Vinculador inalámbrico con: puerto de entrada de sensores:Conexiones: Inalámbrica (2.4 GHz) / USB 2.0 Tasa de muestreo: 10 kHz/
1canal Resolución: 12 bit Batería: Polímero de litio Se carga por elpuerto USB.Sensores incluidos para conexión por Bluetooth:a. 1 Sensor de pH
Rango: pH 0 a 14, Resolución 0.0036 unidades de pH.b. 4 Sensores foto puerta: cuenta con puerta interna con un pico delongitud de onda de
880 nm, Tiempo de levantamiento de 2.5microsegundos, y un tiempo de caída de 3.8 microsegundos, cuenta con  unapuerta externa, con un
pico de longitud de onda de 880 nm, sensibilidaddel espectro de 500 a 1050 nm, tiempo de levantamiento de 8microsegundos, tiempo de caída
de 10 microsegundos.1 Sensor colorímetro: Rango 10 a 90%T Resolución 0.035%T Longitud deonda 430 nm, 470 nm, 565 nm y 635nm, se
suministra con 10 celdas.c. 1 Sensor de fuerza: Rango -10N a +10N / -80N a +80N. Resolución0.0056 / 0.056 tipo de sensor deformímetro
eléctrico.d. 1 Sensor de temperatura: Rango -25°C a +125°C Resolución 0.1°C.Propiedades de la sonda Termistor, cubierto de acero
inoxidable.Velocidad de lectura: 10s (90%) Resistencia química 15 minutos (en HCl1M).e. 1 Sensor de presión de gas: Rango -650 hPa a +650
hPa Resolución0.335 hPa Unidad presión diferencial (relativa) Tiempo de respuesta:promedio 0.2ms.Cada Laboratorio Móvil de Ciencias
Básicas debe contener los siguientesconjuntos:Conjunto de equipos para Física.1) 1 Carrito con motor de velocidad variable.2) 1 Generador de
marcas para la grabación de secuencias demovimiento lineal por mediode marcas en papel metálico Interruptor de selección: 10 ms - apagado
-100ms.; Dimensiones: 84x84x66 mm. 1 Pista - banco óptico, graduado enmm, 2 x 500 mm3) 1 Panel de conexión: Panel para el montaje y la
conexióneléctrica, con 35 grupos de enchufes que consisten cada uno de cuatroenchufes de 4 mm. Dimensiones: 300 x 220 mm.4) 1 Mechero
bunsen5) 1 Carril de soporte, 300 mm6) 1 Núcleo de hierro laminado en forma de U & I.7) 1 Set de balanzas (pesas) se suministra con las
siguientes piezas:8) 1 pesa de 50 g.9) 1 pesa de 20 g.10) 2 pesas de  10 g.11) 1 pesa de 5 g12) 2 pesas de 2 g.13) 1 pesa de 1 g14) 1 Bloque
con dos bobinas de 800 vueltas, color rojo;15) 1 Sensor de campo magnético;16) 2 Carritos de baja fricción, masa de 50 gramos;17) 1 bobina
con 800 vueltas, color azul;18) 1 Set de electrodos que contiene los siguientes elementos:19) Electrodos planos, cada uno marcado con un signo
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de elementoquímico dimensiones del electrodo de 65 x 25 mm, Se suministran comosigue: 2 electrodos de Zinc, 2 electrodos de Plomo, 1
electrodo deCobre, 1 electrodo de Hierro.20) 2 varillas de carbono (65x5 mm);21) 1 Barra para balanza;22) 1 Set de tres anillos de soporte;23) 1
Soporte deslizable para pantallas;24) 1 Set de 6 cables;25) 1 Bloque con batería 1.2 V;26) 1 Lámpara Fluorescente tubular para demostración de
cargaselectrostáticas;27) 1 Bloque con adaptador de roldana;28) 1 Set de dos cuerpos para radiación térmica: Blanco y negro;29) 1 Rollo de
papel metálico papel de impresión para generador demarcas30) 1 Pinza de mesa;31) 1 Sonda de Inmersión;32) 1 Bloque con dos bobinas de
800 vueltas;33) 1 Bloque de hierro tamaño grande con gancho;34) 1 Bloque de aluminio metálico con gancho;35) 1 Soporte deslizable para
tornillo de ajuste;36) 1 Dinamómetro, 2 N, transparente, de resorte con escala de Newtony corrección de punto cero, Protección contra la 
expansión excesiva delresorte, carcasa transparente que permite observar el funcionamiento delresorte, con ganchos para colgar el dispositivo y
suspender pesosPrecisión de medida de ± 2%.; Dimensiones: Diámetro de 16 mm, Longitudde 270 mm;1 Bloque con bobina de 800 vueltas;37)
1 Tubo para expansión por calor, hierro;38) 2 Cepillo conmutador;39) 1 Bloque con Alambre interrumpido con conector;40) 3 Pinza de nuez
universal;41) 1 Pinza de nuez;42) 1 Bloque de hierro tamaño pequeño con gancho;43) 1 Vernier Rango de medición: de 0 a 150 mm, Escala:
mm.Graduaciones con vernier de 0.1 mm para la medición de dimensiones deexterior, interior y profundidad;44) 1 Sujetador con ranura y
agujero;45) 1 Imán, AlNiCo, Diámetro de 10 mm Longitud de 50 mm;46) 1 Varilla de soporte, longitud de 500 mm, diámetro de 10 mm;47) 1
Polea sobre barra metálica;48) 1 Tubo para expansión por calor, aluminio;49) 1 Bloque con conector para lámpara incandescente;50) 4 Pesa
ranurada de 50 g;51) 1 Riel de enlace;52) 1 Soporte giratorio de imán;53) 1 Platillo para pesos con ranura 10 g;54) 2 Resorte parachoques para
demostrar la ley de conservación delmomento forma elíptica resorte plano de acero con clavija de 4 mm anchodel resorte: 10 mm;55) 1 Bloque
con interruptor, encendido / apagado;56) 1 Pesa ranurada de 10 g; 4 Bloque con Conector;57) 2 Bloque con Alambre angular con conector;58) 1
Set de conductores y no conductores;59) 1 sujetador para dinamómetros;60) 2 Platillos para balanza con suspensión;61) 1 Núcleo de fierro
sólido, longitud de 56 mm;62) 1 Resorte plano de acero 0.2 mm;63) 1 Bloque aislado con enchufe;64) 4 Bloque con Alambre, recto;65) 2 Bloque
con Alambre, angular;66) 1 Brújula de bolsillo: Aguja magnética en una carcasa de plástico,cubierta transparente, escala en el fondo diámetro de
40 mm;67) 1 Tapón de silicona 17/22/25 mm;68) 1 Escala con graduación;69) 1 Termómetro de laboratorio graduado rango de -10 a +110
°C.Graduación de 1°C. Diámetro de 6 mm. Longitud de 300 mm;70) 2 Varilla de soporte, longitud de 250 mm, diámetro de 10 mm;71) 1 Barra de
acrílico con perforación;72) 1 Bloque hueco  (Arquímedes): Bloque de plástico hueco con tresagujeros de suspensión dimensiones interiores de
20 x 20 x 50 mm;73) 1 Cable de conexión 75 cm rojo;74) 1 Cable de conexión, 75 cm, azul;75) 1 Cordón de alta resistencia a la tracción, rollo de
30 m;76) 1 Tubo de acrílico, diámetro de 20 mm, longitud de 120mm;77) 2 Tubo para manómetro, de acrílico, de 200 x 8 mm;78) 1 Alambre de
cobre, diámetro de 0.2 mm;79) 1 Perdigones de tara, 50 g, en caja de plástico;80) 1 Barra de acrílico de 150 x 10 mm;81) 1 Índice para barra
para balanza;82) 2 Pasador de apoyo; 1 Disco conmutador;83) 1 Barra de aluminio de 150 x 4 mm;84) 1 Conector con aguja;85) 1 Cinta métrica
de acero longitud de 3 metros con graduaciones encm y mm caja de plástico, con bloqueo.86) 1 Varilla de soporte, longitud de 60 mm, diámetro
de 10 mm;87) 2 Placa polar para el motor / generador;88) 1 Malla de protección térmica de cerámica dimensiones de 150 x 150mm;89) 2 Pinza
caimán con conector;90) 1 Colorante en polvo de color rojo;91) 1 Barra de plástico de 150 x 10 mm;92) 1 Tubo de acrílico, 80 x 8 mm;93) 1
Tijeras;94) 1 Bombilla de 10 V / 50 mA;95) 1 Tubo de plástico transparente, longitud de 100 cm;96) 1 Bombilla97) 1 Tira de cera coloreada;98) 1
Montura deslizable para balanza;99) 2 Tapa extrema para las barras;100) 1 Cojín de goma de polietileno;101) 1 Crayón de cera102) 4 Conjuntos
de modelos orbitales atómicos103) 1 Balanza granataria: ranura de seguridad para candado, plato deacero inoxidable tipo 304, amortiguación
magnética, vigas entalladasgraduadas. Capacidad: 2610g. Legibilidad: 0.1g. Tamaño del plato: 152mmø. Unidades de medida: g. Tiempo de
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estabilización (seg): 3.Calibración: Externa. Pantalla: Brazo graduado con dígitos 7mm de alto.Carcasa: Aluminio Fundido. Dimensiones totales:
550x110x160mm;104) 1 balanza con indicar de baja batería, pantalla de alto contrasteLCD con dígitos 15 mm de alto, carcasa ABS, teclas de
colores,protección de sobrecarga, teclado sellado contra suciedad y derramesaccidentales, apague automático programable, Alimentación de
corrienteadaptador 12VAC 50/60Hz 150mA / Pilas 6 x AA, capacidad de 200g,legibilidad de 0.1g, tamaño del plato de 145mm x 145mm,
unidades depesaje g y oz, calibración externaConjunto de Vidriería y soportería de laboratorio con los siguienteselementos:1 kg de perlas de
ebullición; 1 bureta de vidrio de 10 ml;1 soporte universal con varilla de 60 cm;2 paquetes de tubos capilares;4 vasos de precipitados de 250 ml,5
matraces aforados de 100ml;4 vasos de precipitados de 25 ml;1 pera de tres vías de seguridad;2 matraces Erlenmeyer de 250ml;3 vidrios de
reloj de 80 mm de diámetro;1 kg de tapón de hule surtido (diferentes medidas); 1 probeta de 100 ml;1 gradilla de polipropileno;1 mortero con
mano de 50 ml;2 tubos de  desprendimiento;1 pinza para cápsula;2 vasos de precipitados de 100 ml; 1 probeta graduada de 20 ml;1 gafa de
seguridad;1 vaso de precipitado de 500 ml; 1 anillo de alambrón;1 pinza para vasos de precipitados; 1 soporte trípode;1 piceta integral de
polipropileno  de 500 ml; 1 pipeta graduada de 20ml;1 embudo de tallo corto; 1 Espátula plana;1 termómetro -10 a 110°C;2 pipetas graduadas de
5 ml; 12 tubos de ensayo;1 tela de alambre de 15 x 15 cm;1 lámpara de alcohol;2 frascos de 30ml ámbar;1 lupa 75 mm de diámetro1 pipeta
graduada de 10 ml;10 tubos de ensayo de 16x160mm;1 paquete de papel filtro de 35x50cm 500 hojas 25g/m2; 1 pipeta graduadade 1 ml;1
cucharilla de combustión; 3 agitadores de vidrio;1 bote tapa 250 ml;1 tapón cuentagotas con tubo de vidrio;1 vaso de precipitados de 600 ml
plástico; 1 pipeta volumétrica de 5 ml;1 pipeta volumétrica de 2 ml;100 tubos capilares;100 lancetas estándar;1 soporte para tinciones;1 vaso de
precipitados de 250 ml; 1 vaso de precipitados de 150 ml; 1pinza para crisol de 30 cm;1 vaso de precipitado de 100 ml; 1 crisol de 15 ml;1 porta
asa con alambre de Nicromel; 1 frasco gotero Ámbar de 30 ml.Conjunto de Microscopía compuesto de los siguientes elementos:1 Cabezal
binocular giratorio 360°, inclinado 30°, Ajuste dióptrico enel ocular izquierdo., Oculares WF 10x/18mm, Revolver cuádruple,Objetivos N-PLAN 4x,
10x, 40x, 100x (agua/aceite), con tratamiento antihongos. Platina mecánica, 125x115 mm,  rango de movimiento X-Y de 70x30mm Escala vernier
en los dos ejes, exactitud de 0.1 mm. Enfoque coaxialgrueso y fino con tope límite para evitar el contacto entre el objetivoy la muestra. Tensión
ajustable de la perilla de enfoque grueso.Condensador Abbe, A.N. 1.25, pre-centrado, con diafragma de iris.Iluminación: LED blanco de 3W y
control brillo. Fuente de alimentaciónexterna 100-240Vca / 6Vcd.1 Cámara para microscopio resolución digital de la cámara 5.1 MP(2592x1944)
USB 2.0 sensor 1 2.5" CMOS Formato imagen 4/3, tamaño pixel2.2x2.2 µm, Cuadros por segundo resolución completa 7,
sensibilidad0.53V/lux-segundo, se suministra con cable 2.0, anillos 30 y 30.5 mm,montura C, laminilla micrométrica.1 equipos e utensilios de
microscopía que contiene 1 estilete, 140 mm, 1sonda acanalada, 140 mm, 1 porta agujas Baumgartner, 140 mm, 1 mangobisturí, nº 3, 1 mango
bisturí, nº 4, 1 tijeras cirugía, rectas, aguda-roma, 1  tijeras cirugía, curvas, aguda-roma, 1 pinzas disección 1:2dientes, 140 mm, 1 pinzas
disección sin dientes, 140 mm, 1 Estuche.1 aguja para disección curva;1 paquete de 100 cubreobjetos de 12 x 12 mm;10 cajas Petri
desechables de 60 x 15 mm;1 portaobjeto de 3 excavaciones;5 pipetas Pasteur punta larga y fina y con estrangulamiento en el tubode
aspiración. Longitud 150 mm.; 1 lupa de 9 cm de diámetro con mango;1 Paquete de papel filtro cualitativo número 2, 9 cm, 100 círculos;
1Paquete con 100 tiras de papel tornasol neutro.,1 Pinza para tubo de ensayo., Bureta graduada de 50 ml. 1 Buretagraduada 50 mlEquipos de
Medición y soporte eléctrico con los siguientes elementos:1 Multímetro digital Auto rango RMS Verdadero Prueba de diodos Autoapagado
Protección de entrada Rango de Voltaje de CD 60 mV a 1000 Rangode Voltaje de CA 60 mV a 750 Rango de Corriente de CD 600.0 uA a
20.00ARango de Corriente de CA 600.0 uA a 20.00A1 Fuente de alimentación. CD Continuamente ajustable Salida en CDVoltaje de salida: de 0
a 12 V Corriente de salida: 3A. Salida  en CAVoltaje de salida: 3V, 6V, 9V, 12 V Corriente de salida: 3 Amp.Laboratorio Móvil de Ciencias
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Básicas debe facilitar la realización delas siguientes prácticas de Física, Química y Bióloga incluye prácticasde R.A.Prácticas de Física:a)
Medición de la longitud  con cinta métrica y vernier.b) Volumen de los cuerpos sólidos y líquidos.c) Cronometría.d) Masa y unidad de masa.e)
Densidad de los cuerpos sólidos.f) Densidad de los líquidos.g) Vasos comunicativos.h) Principio de Arquímedes.i) Presión hidrostática.j)
Capilaridad.k) Modelo de un termómetro.l) Radiación térmica.m) Conducción térmica.n) Calor latente de solidificación.o) Temperatura de
ebullición.p) Calor de evaporación.q) Conductores - No conductores.r) El circuito eléctrico.s) Inducción magnética.t) Generación de un imán.u)
Inducción.v) Voltaje.w) Intensidad de corriente.x) Intensidad de corriente genera un campo magnético.y) El campo magnético de una bobina.z)
Un interruptor magnético manipuladoaa) Barra frotada de PVC y de vidrio acrílicobb) Descarga a través de una lámpara.cc) Modelo de un motor
eléctrico.dd) Movimiento uniforme.ee) Movimiento no uniforme.ff) Velocidad instantánea y promedio.gg) La aceleración debida a la gravedad.hh)
Ecuación fundamental de la dinámica y definición de Newtonii) Experimentos de choques. Teorema del impulso.jj) Energía potencial y
cinética.Prácticas de Química:Con este suministro será posible elaborar experimentos sobre lossiguientes temas:a) Propiedades específicas de
la materiab) Medidas de masas y de volúmenes. Determinación de densidades desólidos y líquidosc) Propiedades Físicas y Químicas de los
elementos.d) Identificación de mezclas homogéneas y heterogénease) Preparación de soluciones y determinación de la concentraciónf)
Solubilidad de compuestosg) Separación de Mezclash) Ley de la conservación de la materiai) Ley de las proporciones constantej) Cuantitativa
en las soluciones: el concepto de molk) Propiedades periódicas de los elementos y tabla periódical) Enlace químicom) Preparación de soluciones
y determinación de la concentraciónn) Ácidos y Baseso) Oxido Reducciónp)  Preparación de carbono.Prácticas de Bióloga:a) Niveles de
organizaciónb) Composición química elemental y compuestos inorgánicos de  lamateria vegetalc) Características de los seres vivosd)
Identificación de los principales compuestos orgánicos de losseres vivose) Obtención de coacervadosf) La célula: unidad estructural y funcional
de los seres vivosg) Observación de Células Vegetalesh) Observación de Células Animalesi) Estructura celular (células procariontes y
eucariontes)j) Identificación de estructuras y organelos celularesk) Tipos de reproducción celular y de los organismosl) Acción enzimáticam)
Fermentación alcohólica en levadurasn) Respiración celular en plantas y animaleso) Proceso de la fotosíntesisp) Metabolismo celularq) Mitosis y
Meiosisr) Mitosis en células de raíz de  cebollas) Obtención de DNA Humanot) Observación e identificación de estructuras de reproducción
enhongos.u) Reproducción de Animales (anélidos).Cada Kit de Robótica incluye:Minitanque RobotHasta 5 Accesos para maestro a Plataforma
que sea compatible para lasdisciplinas académicas de ciencia, tecnología, ingeniería y matemáticas.Prácticas de Robótica Práctica 1.
Introducción Práctica 2. Parpadeo LEDPráctica 3. Brillo del LEDPráctica 4. Sensor de Fotorresistencia Práctica 5. ServocontrolPráctica 6. Sensor
Ultrasónico Práctica 7. Recepción IRPráctica 8. Control Remoto BluetoothPráctica 9. Conducción de Motores y Control de Velocidad Práctica
10.Panel LED de 8*16Práctica 11. Robot Seguidor de LuzPrácticas 12. Tanque de Evitación Ultrasónico Práctica 13. Tanque deSeguimiento
Ultrasónico Práctica 14. Tanque de Robot Remoto IR Práctica15. Robot de Control Bluetooth Práctica 16. Auto Robot MultipropósitoCada Kit de
Domótica incluye:Casa InteligenteHasta 5 Accesos para maestro a Plataforma que sea compatible para lasdisciplinas académicas de ciencia,
tecnología, ingeniería y matemáticas.Prácticas de Domótica Práctica 1. Introducción Práctica 2. Control deLED Práctica 3. Lámpara de
MesaPráctica 4. Sensor de Movimiento PIR Práctica 5. Reproducir MúsicaPráctica 6. Puertas y Ventanas Automáticas Práctica 7. Lámpara
deAmbientePráctica 8. Ventilador Práctica 9. Pantalla LCD1602Práctica 10. Sensor de Temperatura y Humedad Práctica 11. Módulo
RFIDRC522Práctica 12. Código Morse Práctica 13. WiFiPráctica 14. Aplicación Móvil

6 569000000633             1.00 PZA Robot de seis grados de Libertad
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Centro Gestor 211213017050000 Solicitud de Pedido 0190050049 00010 Agrup.  Carrito 3000031033 0001
Entrega en: CARR. GUANAJUATO - JUVENTINO ROSAS KM. 9.5 C.P. 36250 GUANAJUATO YERBABUENA México/GTO

Descripción técnica:ROBOT DE 6 EJES##Capacidad de carga útil 0.5-4 KG##Alcance de 550 mm a580 mm.##Repetibilidad de 0.01 mm A
0.05 mm##Peso aproximado  delmanipulado 20 KG A 21 KG##16 (+/-2) entradas digitales (DI) y 16 (+/-2)salidas digitales (DO).##Comunicación
industrial mediante EtherNet/IP,PROFINET##puerto de red para 1 Gbit##Programación fuera de línea(Offline Programming) mediante plataforma
oficial del fabricante.##Plataforma oficial del fabricante con capacidad para simulacióntridimensional, validación de trayectorias, detección de 
colisiones ytransferencia bidireccional de programas entre el entorno virtual y elcontrolador del robot.##Teach Pendant touch industrial
paraprogramación, configuración y operación del robot.##Sistema integradode detección de colisiones o tecnología equivalente.##Proteccion
IP40 osuperior##suministro de aire integrado.##Ciclo de recolección/cicloestándar 0.76 segundos (+/- 0.4)##Tiempo de estabilización de
0.2segundos (+/- 10%)##pinza neumática industrial de dos dedos controladamediante válvula electroneumática##

7 569000000633             1.00 PZA Robot de seis grados de Libertad

Centro Gestor 211213017050000 Solicitud de Pedido 0190050049 00020 Agrup.  Carrito 3000031033 0002
Entrega en: CARR. GUANAJUATO - JUVENTINO ROSAS KM. 9.5 C.P. 36250 GUANAJUATO YERBABUENA México/GTO

Descripción técnica:ROBOT DE 6 EJES##Capacidad de carga útil 0.5-4 KG##Alcance de 550 mm a580 mm.##Repetibilidad de 0.01 mm A
0.05 mm##Peso aproximado  delmanipulado 20 KG A 21 KG##16 (+/-2) entradas digitales (DI) y 16 (+/-2)salidas digitales (DO).##Comunicación
industrial mediante EtherNet/IP,PROFINET##puerto de red para 1 Gbit##Programación fuera de línea(Offline Programming) mediante plataforma
oficial del fabricante.##Plataforma oficial del fabricante con capacidad para simulacióntridimensional, validación de trayectorias, detección de 
colisiones ytransferencia bidireccional de programas entre el entorno virtual y elcontrolador del robot.##Teach Pendant touch industrial
paraprogramación, configuración y operación del robot.##Sistema integradode detección de colisiones o tecnología equivalente.##Proteccion
IP40 osuperior##suministro de aire integrado.##Ciclo de recolección/cicloestándar 0.76 segundos (+/- 0.4)##Tiempo de estabilización de
0.2segundos (+/- 10%)##pinza neumática industrial de dos dedos controladamediante válvula electroneumática##

8 569000000633             1.00 PZA Robot de seis grados de Libertad

Centro Gestor 211213017050000 Solicitud de Pedido 0190050049 00030 Agrup.  Carrito 3000031033 0003
Entrega en: CARR. GUANAJUATO - JUVENTINO ROSAS KM. 9.5 C.P. 36250 GUANAJUATO YERBABUENA México/GTO

Descripción técnica:ROBOT DE 6 EJES##Capacidad de carga útil 0.5-4 KG##Alcance de 550 mm a580 mm.##Repetibilidad de 0.01 mm A
0.05 mm##Peso aproximado  delmanipulado 20 KG A 21 KG##16 (+/-2) entradas digitales (DI) y 16 (+/-2)salidas digitales (DO).##Comunicación
industrial mediante EtherNet/IP,PROFINET##puerto de red para 1 Gbit##Programación fuera de línea(Offline Programming) mediante plataforma
oficial del fabricante.##Plataforma oficial del fabricante con capacidad para simulacióntridimensional, validación de trayectorias, detección de 
colisiones ytransferencia bidireccional de programas entre el entorno virtual y elcontrolador del robot.##Teach Pendant touch industrial
paraprogramación, configuración y operación del robot.##Sistema integradode detección de colisiones o tecnología equivalente.##Proteccion
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IP40 osuperior##suministro de aire integrado.##Ciclo de recolección/cicloestándar 0.76 segundos (+/- 0.4)##Tiempo de estabilización de
0.2segundos (+/- 10%)##pinza neumática industrial de dos dedos controladamediante válvula electroneumática##

9 569000000608             1.00 PZA Kit dron multiespectral

Centro Gestor 211113200080200 Solicitud de Pedido 0190050133 00010 Agrup.  Carrito 3000031087 0001
Entrega en: Aldana S/N C.P.   Guanajuato México/GTO

Descripción técnica:Dron Multiespectral, Cámara RGB: Sensor: CMOS 1" a 2" 20 MP Velocidad deobturación mecánico o electrónico de:
8-1/2000 a 1/8000, Modo de disparode fotos 0.7s  a 8s Cámara Multiespectral: Sensor de imagen pixeles 1.2a 5 MP Verde (G): 560 nm ± 16 nm.
Rojo (R): 650 nm ± 16 nm. Borde Rojo(RE): 730 nm ± 16 nm. Infrarrojo Cercano (NIR): 860 nm ± 26 nm., consensor de Luz Módulo integrado
opcional, contenido de video NDVIopcional, Posicionamiento y Navegación: Módulo RTK: RTK fijo:Horizontal: 1 cm±10% + 1 ppm±10%; vertical:
1.5 cm±10% + 1 ppm±10%Sistema de visión omnidireccional binocular, con un sensor opcional deinfrarrojos en la parte inferior de la aeronave,
Sistema de transmisiónde vídeo Transmisión de imagen O3 Edición Industria o AutelSkyLinkCommand, Distancia máx. de señal efectiva 15
km±10% Tiempo máx.de vuelo: 35 a 43 minutos Cobertura por Vuelo. Diseño y Portabilidad:Incluye: 1 Dron, 1 Batería de vuelo inteligente, 1
Tarjeta microSD  de32 a 64GB, 1 Protector de gimbal, 3 Pares de hélices, 1 Controlinteligente RC PRO Enterprise, 1 Destornillador, 1 Adaptador
decorriente (100W±10%) USB tipo C., 1 Cable AC de corriente 100W±10%, 1Cable USB tipo C, 1 Cable USB tipo C a C, 1 Maletín rígido de
viaje.


